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日本をはじめ世界各地で、人手不足は深刻な社会課題となっており、汎用性の高いロボット
が求められている。しかし特に人の柔軟性、繊細な力加減が必要な作業は現状のロボットに
は自動化が難しく進歩が滞っている。これに対し、当社はロボットに「手先の力感覚」を与える
ことで、
これまで「人手でないとできなかった作業」を自動化する。

本事業ではすでに保有するMVPを有償PoCが可能なレベルまで引き上げることが目的とな
る。

本研究開発は、ラボ実験で有用性を確認したMVPを現場投入が可能なレベルまでスピード、
精度、ロバスト性、操作性を引き上げるための研究開発と、より詳細なニーズ発見を目的とし
た以下の工場内PoCを実施する。

①PoC1: コンセプト検証（基本的な運搬作業）
②PoC2: ターゲットとする作業のライン外検証
③PoC3: ターゲットとする作業のライン内検証

2026年1月現在：
本研究開発によって、当該ロボットの基本機能実装が完了し、PoC1を1件実施した。また有
償PoCを1件獲得し、購入を前提としたPoCを1件獲得した。

作成/更新：２０２５年9月
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